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成果摘要： 

微小型多关节电磁蠕动机器人系统由表面覆盖弹性密封膜的多节电磁驱动单元件构成，节数根据工件环境及驱动力要求

设定，节与节之间由微型万向节连接。电磁驱动单元件输出轴向位移，在时序信号作用下，机器人各驱动单元件间实现

运动传递，借助介面的摩擦力，机器人将向前、向后蠕动运动；采用四根微型形状记忆合金驱动器，实现机器人前进和

后退过程中的方向控制。实验表明，微小型多关节电磁蠕动机器人系统具有很好的机动性，适应于柔软、光滑、粘滑、

弯曲、狭小环境下的驱动运动，将在生物医学工程、核能、化工等领域发挥作用。 

微小型多关节电磁蠕动机器人系统
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