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面向世界科技前沿，面向国家重大需求，面向国民经济主战场，率先实现科学技术跨越发展，率先建成

国家创新人才高地，率先建成国家高水平科技智库，率先建设国际一流科研机构。

——中国科学院办院方针
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【中国新闻网】沈阳自动化所研发气泡微型机器人实现微小零件装配与操控

　　中国科学院沈阳自动化研究所（以下简称沈阳自动化所）27日发布消息称，该所微纳米课题组在微型机器人研究领域取得新突破，研发的气泡微型机器人

实现了对多个微结构的一体化装配及驱动研究结果。

　　一直以来，机器人被广泛用于汽车制造、飞机喷漆等工业自动化领域，但用于生物医学的微结构部件装配尚未实现自动化。随着制造业的微型化，目前加

工的微结构只有几十微米或几百微米长，如何对这么小的结构进行装配为该领域面临的一项挑战。

　　经过研究发现，微型机器人是可能的解决方案。在之前的研究中，科学家们利用激光或超声制造微气泡对微结构进行二维或三维组装，但却不能将这些松

散独立的结构连接起来形成一个整体。

　　沈阳自动化所微纳米课题组的科研人员希望在他们已开展的气泡微型机器人对微结构二维及三维操作(包括二维移动、旋转和三维翻转、滚动等)基础上，

研制出能够将多个独立结构装配成一体化结构并控制其运动的气泡微型机器人。

　　据了解，科研人员通过巧妙设计微结构具有卡扣连接结构，气泡微型机器人可以将多个独立微结构抬起、翻转并装配成不会散开的一体化结构，例如：由

多个独立微结构装配成完整齿轮结构、蛇形结构、小车结构等。气泡机器人也可作为驱动器驱动这些结构运动，包括蛇形结构弯曲、齿轮旋转、小车运动等。

该方法为微结构的操作及一体化装配，体外生物组织构建提供了新的解决方案。

　　该研究得到了中国国家自然科学基金、中国科技部重点研发计划、中国科学院国际合作重点项目和交叉创新团队等项目的支持。研究成功发表在ACS

Applied Materials & Interfaces（美国化学学会《应用材料与界面》期刊），并入选美国化学学会亮点成果。

http://english.cas.cn/
https://www.cas.cn/lx/
https://www.cas.cn/wz/
https://mail.cstnet.cn/
https://www.cas.cn/
https://www.cas.cn/
https://www.cas.cn/zz/
https://www.cas.cn/kxyj/
https://www.cas.cn/cg/
https://www.cas.cn/rcjy/
https://www.cas.cn/xb/
https://www.cas.cn/kx/
https://www.cas.cn/djcx/
https://www.cas.cn/xxgkml/
https://www.cas.cn/
https://www.cas.cn/cm/
https://weibo.com/zkyzs
https://www.cas.cn/jl/zxly/


© 1996 - 2021 中国科学院 版权所有　京ICP备05002857号-1　京公网安备110402500047号　网站标识码bm48000002

地址：北京市西城区三里河路52号 邮编：100864

电话： 86 10 68597114（总机）　86 10 68597289（总值班室）

编辑部邮箱：casweb@cashq.ac.cn

更多分享打印责任编辑：阎芳

上一篇： 【光明日报】已知最遥远的原初星系团被发现

下一篇： 【科技日报】中国散裂中子源多物理谱仪成功出束

扫一扫在手机打开当前页

https://beian.miit.gov.cn/
http://bszs.conac.cn/sitename?method=show&id=08D02A84B89B2FB3E053022819ACFCA1
javascript:void(0);
https://www.cas.cn/cm/202101/t20210127_4775993.shtml
https://www.cas.cn/cm/202101/t20210127_4775997.shtml
https://weibo.com/zkyzs
https://www.cas.cn/jl/zxly/

