
         首页        期刊介绍        编 委 会        投稿须知        稿件流程        期刊订阅        联系我们        留 言 板       English

控制与决策   2013, Vol. 28  Issue (10): 1568-1572    DOI: 

短文 最新目录| 下期目录| 过刊浏览| 高级检索  |  

多特征提取的双目机器人目标跟踪
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