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检索项：  中文标题 快速检索： 高级检索    检索说明

 

日本开发“阿凡达”机器人 可与人感受同步 

  

    一名操作者正佩戴着全套装备，他可以控制机器人的动作，而与此同时也能感受到机器人的感受。这一进展让人们朝着电影《阿凡达》中呈现的场

景又迈近了一步。 

 



    TELESAR V机器人系统原理示意图，机器人可以模仿使用者的动作并将感受数据传回操作者身上的系统，让人感知到机器人的感觉。 

    这是在日本庆应大学实验室的一场演示中，机器人在远程操控下将玻璃弹子从一个杯子中倒入另一个杯子。 

北京时间2月16日消息，据物理学家组织网站报道，近期日本科学家开发出一种可以生动模仿人类动作的机器人，这一进展让人们向着好莱坞影片《阿凡

达》中的情景又朝前迈近了一步。 

  

研究人员开发了一款名为“TELESAR V”的设备，这种设备让他们不但能指挥远处机器人的动作，还能身临其境地体会到它们所看到的，所听到的和所感

受到的。研究者Sho Kamuro说：“当我戴上这个设备并移动我的身体，我看到我的手已经变成了一个机器人的手。当我移动脑袋，我感受到从未有过的感

觉。”他说：“这是一种奇异的感觉，让你开始怀疑自己是否真的变成了一个机器人。” 

  

Susumu Tachi教授是日本庆应大学媒介设计学院工程学和虚拟现实技术专家，他介绍说，操作者所戴的头盔，背心和手套可以感知并将详细的指令传递

给机器人，然后这个机器人就会模仿人类的每个细节动作。而与此同时，一组感受器会将机器人的动作信息转换成感受信息发回控制者身上的系统，让操控

者拥有机器人的感受。 

  



使用薄薄的聚脂纤维材料制成的手套和半导体以及微型马达相连接，让操控者可以“感受”到机器人手臂所触碰到的东西，或许是平滑的或是凹凸不平

的，也或许是冷的或是烫手的。 

  

而机器人的眼睛事实上是一台相机，它可以捕获操控人员眼前一个小型摄像机屏幕上显示的图像，从而让它具备三维视觉。机器人身上安装的麦克风可

以捕捉声音，而一个扬声器则可以将操作者的声音从机器人的身上发出。 

  

当然，这款虚拟机器人还远远达不到卡梅伦电影《阿凡达》中那样的水准。在影片中，美军士兵可以远程遥控他们经过基因改造的“超级身体”在一颗

遥远的系外行星上战斗。 

  

但是Tachi教授表示，这项技术仍然拥有更多直观的有益之处。比如在高危环境中工作，比方说进入日本福岛第一核电站的辐射环境中代替工作人员进行

工作等等。他说：“我认为经过进一步的研发，这种机器人将有能力在一些因为太过危险而不适合人类进入的区域开展工作。” 

  

日本长期以来以期先进的机器人技术著称于世，然而在本次福岛核电站救援行动中却暴露出很多问题，比如日本仍然缺乏相关可以进入核电站废墟进行

救援工作的机器人，而不得不转而依靠外国提供技术支持和援助。Tachi教授认为，正是由于核电站的所谓“安全神话”太过盛行，人们对于它们的安全措施

太过自信，这才导致了专门应用于这些场所的救灾机器人技术研发动力不足。 

  

但是他也表示，他们目前正在研发的机器人技术将有助于在未来帮助人们最终拆除福岛核电站内部的反应堆设备，这一工作预计将持续30年之久。他表

示，一台可以让它的使用者在远距离上感知到其所在现场真实环境的机器人，这一技术的意义或许将并不仅仅局限于工业应用。他说：“比如说这项技术将

可以让你和你生活在远方的外祖父和外祖母交流，加深你们之间的感情沟通。” 

  

相关新闻链接：http://news.sciencenet.cn/htmlnews/2012/2/259875.shtm 
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