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科教新闻 
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      科教新闻

用于神经外科精确定位和指示的微型机器人赢得Kaye（卡耶）创新奖（中国科
技信息网）

发布时间：2007-6-12

 

    虽然神经外科领域的新发展能够精确定位大脑的特定区域和对其造成最小限度的侵扰，即利用一个小孔插入一个探

测器、针或导管，但是这些技术仍存在一定的不利条件。小范围内的开口会减少或消除了直接的位点能见度，这就需要

外科医生具备更为高超的技巧、稳定性和精确性。 

    现在，耶路撒冷希伯来大学研究人员的一项发明使这种锁孔手术的先进性得以延续成为可能。医生通过利用一种微

型机器人的“服务”来引导外科手术过程，从而大大提高了手术的精确性。希伯来大学工程学和计算机科学学院的莱昂

·乔斯库维兹教授被提名授予2007年Kaye（卡耶）创新奖。在6月6日举行的耶路撒冷希伯来大学第70届理事会会议上，

他被正式授予此项殊荣。乔斯库维兹教授是希伯来大学计算机辅助外科和医学图象处理实验室的创始人，他目前仍是该

实验室的领导人。 

    对于病人来说，虽然以术前CT或核磁共振成像图象为基础的锁孔脑外科手术具有一些明显的优势，但在手术过程中

出现的手术器械异位可能会导致出血和严重的神经并发症。为了克服这一问题，乔斯库维兹教授及其同事已开发出一种

新的精确像导系统。它能够自动对大脑内的结构进行定位。该像导系统是基于一种微型机器人，而它的程序则来自于病

人术前电子扫描所获得的详细信息。 

    在外科手术进行时，这种机器人将被直接固定到一个头部钳子或病人的头骨上。它会自动地将自己精确定位到相关

手术的目标上。一旦实现精确定位，微型机器人就会将自己锁定在适当的位置上，并为外科医生插入针、探测器或导管

充当导引，从而帮助其完成手术。这套像导系统最大好处在于它能够减少病人的痛楚，而且它体积小、易操作，可以广

泛适用于各种各样的神经外科手术。 

    除乔斯库维兹教授以外，该系统的联合研发者还包括希伯来大学工程学和计算机科学学院的博士生鲁比·夏米尔和

莫提·弗来曼、以色列理工学院机械工程系莫斯赫·索哈姆教授以及以色列哈大撒·希伯来大学医学院神经外科系的伊

加尔·索萨恩医生和费利克斯·乌曼斯基教授。 

这项耗时两年的研究计划主要是通过希伯来大学的伊萨姆技术转移公司从以色列工业与贸易部获得资助。它的商业运作

则由以色列Mazor手术技术公司负责。 

    希伯来大学Kaye（卡耶）创新奖自1994设立以来每年颁发一次。英格兰的艾萨克·卡耶是制药行业有名的实业家，

他创立该奖项的目的在于鼓励大学的全体教员、职员及学生们积极研发具有商业价值和能够使大学及社会受益的创新方

法和发明。（摘自中国科技信息网） 
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