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    2005年12月22日，中国空间技术研究院（五院）组织专家在中国科学院沈阳自动化研究所召开了“月面巡视探测器原

理样机机械臂子系统”课题验收会。专家组听取了课题组所作的工作报告，现场观看了机械臂子系统的功能演示并对任务

书规定的有关性能指标进行了实测。专家组对机械臂子系统所达到的性能指标给予了充分肯定，同意课题通过验收。该机

械臂子系统已运往北京参加月面巡视探测器原理样机系统联试。  

    月面巡视探测器原理样机机械臂子系统的研制成功，标志着中国科学院沈阳自动化研究所结合国家在深空探测方面的

需求，在空间机器人研究方面迈出了第一步，也是中国科学院沈阳自动化研究所与中国空间技术研究院在空间机器人研究

与应用方面合作开展工作的良好开端。  


