
 

 

  一种具有环境适应能力的蛇形机器人问世 

2004-02-20 16:48 

    沈阳自动化所开拓仿生机器人技术新领域，开发出一种具有环

境适应能力的蛇形机器人，它的头部装有微型摄像机，可以实时采

集现场图像并无线传输发回监控台；它有多个关节，行走速度最快

可达每秒0.4米。它可用于危险物品探查、洞穴探查方面，应用前景

广泛。 


