
 

 

 

   

    吴镇炜简介  

简历：   

主要研究方向：   

过去的主要工作及获得的成
果： 

男，1962年生，研究员，工学硕士。多年来一直从事机器人控制研究，主持及参

加完成国家攻关、国家“863”计划、国家“973”计划等方面的十余项科研课

题。获中科院科技进步二等奖两项，辽宁省科技进步一等奖一项，发表论文二十

余篇。目前主要从事服务机器人、智能机器人自主控制等方面的研究工作。主要

研究方向：自主式智能控制系统设计；机器人协调、协作控制；机器人离线编程

技术及开放式机器人控制器设计。 联系电话：024-23970100-3276 、E_mail: 

wuzw@ms.sia.ac.cn   

目前研究课题及展望：   

培养研究生情况：   

联系电话：   

电子邮件：   

其它联系方式：   


