
 

 

 

   

    李斌简介  

简历：   

主要研究方向：   

过去的主要工作及获得的成
果： 

男，1963年生，研究员。理学硕士。多年来一直从事机器人应用技术的研究工

作，主持及参加完成国家“七五”攻关、国家“九五”、国家“863”计划等方面

的多项科研课题，负责完成了十余项点焊、弧焊、浇铸机器人应用工程项目，获

中国科学院科技进步特等奖一项，辽宁省科技进步一等奖一项，辽宁省科技进步

三等奖一项，发表论文二十余篇。目前主要从事特种机器人、仿生学等方面的研

究工作。主要研究方向：1、具有适应各种环境和高自主能力的仿生机器人系统的

研究与开发；2、可重构机器人系统的研究与开发。 电话：024-23970100-3276、

E_mail: libin@siacn   

目前研究课题及展望：   

培养研究生情况：   

联系电话：   

电子邮件：   

其它联系方式：   


