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摘要 
在大型工业过程递阶稳态优化中, 可行的方法是

利用系统的实际信息以修正基于模型的最优解. 
在这种情形下, 得出一幅值不等的阶跃型控制值

序列, 而且该控制值序列依次激励实际系统. 本
文将一组迭代学习控制器分散地嵌入到一类非线

性工业过程的递阶稳态优化进程中, 每一子系统
的迭代学习控制器将产生一强化的控制信号序列
以替代相应的具有不同幅值的阶跃型控制值序

列, 目的是不断改进系统的暂态品质. 通过卷积

的 Hausdorff-Young 不等式, 本文分析了学

习控制律在 Lebesgue-P 范数意义下的收敛

性, 讨论了系统的非线性性和关联性对控制律收

敛性的影响. 最后, 数字仿真验证了所研究的学

习控制机理的正确性和有效性.  
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