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摘要  
针对有约束多胞不确定系统 , 本文提出多步控制

集的概念 , 并将其作为终端集进而设计鲁棒预测

控制器 . 由于设计了一系列可变的反馈律 , 鲁棒

预测控制器可以得到更好的控制性能和更大的初

始可行域 . 另外 , 利用多步控制集的特性 , 本文提

出了一种将预测控制器的在线计算量转移到离线

完成的算法 . 通过该算法 , 可以有效地平衡鲁棒

预测控制器的控制性能、在线计算量和初始可行

域 . 仿真算例验证了这些算法的有效性 .  
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Abstract  
By proposing the multi -step control set 


