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  本刊中 包含“

振动控制”的 相关文章 
本文作者相关文章 

· 黄亮  
· 王宁  
· 赵进慧  

 
基于多目标优化的控制器设计
方法 

黄亮, 王宁, 赵进慧

1. 浙江大学系统与控制研究所 工业控制技术国

家重点实验室 杭州 310027 

2. 汉阳大学信息与通信学院机器人智能与通信
实验室 首尔 韩国 
收稿日期 2006-10-6    修回日期 2007-2-17    网
络版发布日期      接受日期    
摘要 

多目标优化方法对所用的目标函数和约束要进行

分析和改进, 为了多个目标的同时实现和分析本

文研究了一种新的基于组织型 P 系统的多目标

优化算法来设计 PID 控制器. 控制器参数被编

码后按照与膜结构相关的规则进化, 组织型 P 
系统具有独特的动态膜结构, 整个参数群体被动
态膜结构划分成几个子群体计算降低了计算复杂

性. 仿真结果表明所提算法收敛快, 解的精度高, 
而且在 Pareto 前沿上均匀分布, 所得的控制器

具有令人满意的控制性能. 实验结果显示新算法

适于研究不同性能指标和调节参数之间的关系, 
可以用于设计和评估不同的控制器. 
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