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三维预测仿真技术是目前解决大时延遥操作的主要方法，在空间机器人的遥操作中起着

至关重要的作用。针对自由飞行空间机器人建立了一套遥操作三维预测仿真系统，并进

行了地面演示验证。首先介绍了空间机器人系统及其遥操作分系统组成，以及图形预测

仿真原理。然后详细介绍了遥操作分系统预测仿真子系统的开发，该子系统基于面向对

象的思想和MVC(Model\|View\|Controller)模式进行设计，采用Java语言和Java3D图形

库进行开发。仿真系统以空间机器人的运动学模型和动力学模型进行驱动，具有快速、

准确的图形碰撞检测功能。最后建立了遥操作地面演示验证系统，进行了多次遥操作实

验。结果表明了预测仿真子系统的有效性。 
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