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摘要  

研究了一类具有不确定控制系数 , 稳定零动态和

增长线性依赖于不可测状态非线性系统的输出反

馈全局镇定问题 . 首先引入两种恰当的状态变换 , 
将原系统变为具有确定虚拟控制系数和分离零动

态的新系统 . 然后 , 构造了基于高增益K-滤波器

的恰当观测器 , 并且应用反推技术成功设计了输

出反馈控制器 . 通过选择恰当的设计参数 , 可以

保证闭环系统的全局渐近稳定性 . 给出的仿真算

例验证了理论结果的正确性和所提出方法的有效

性 . 
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