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  Abstract  讨论了一类存在通信约束和时延的多输入多输出网络控制系统（NCS）的建模
和控制问题.该NCS具有多个传感器和执行器，由于网络通信受限,在同一时刻只能允许部分传
感器和执行器访问网络.传感器和执行器访问网络的过程可以用两个马尔可夫链来描述,并且
在假设传感器—控制器时延和控制器—执行器时延均为短时延的情况下,将整个闭环NCS建模
成一个具有两个模式的马尔可夫切换系统.基于LMI技术和李亚普诺夫方法,给出了闭环NCS随
机稳定的充分条件,并给出了状态反馈控制器的设计方法.最后的数值算例验证了所提方法的
有效性.
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