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  本刊中 包含“行波型超声波电机；
多自由度；球电机；运行机理”的 相
关文章 
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摘要  对二自由度球形超声波电机来说，轨迹控制是输出性能的重要环节。本文对二自由度球形超声波电机进行
了轨迹（路径）控制。首先以定子表面行波波峰点周向角速度的极小范数为优化目标，结合单个定子的调速和电
机运行矢量原理作为电机运行模式的模型。为了实现球转子姿态的测量，采用了一种类似机械鼠标原理的球转子

位置检测方法，再结合电机运行模式求出各个定子驱动电压的相位差，然后采用神经元PID算法来实现电机闭环

轨迹控制。闭环控制下，电机转子运行时各个方向的误差控制在2个脉冲以内。 
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