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周斌个人简介 
* * * * *
自2004年3月起，在精密仪器系任助理研究员。 
研究方向：惯性技术/数字处理技术/嵌入式系统 
科研项目：MEMS惯性器件 

联系方式 
清华大学精密仪器系 
电话 62795692 
Email zhoubin98@tsinghua.org.cn

  工作经历 

 

* * * * *
1993.06～1998.06 清华大学精仪系 本科 
1998.09～2004.01 清华大学精仪系导航和自动控制专业 直博 
2001.10～2002.10 德国HSG－IMIT研究所微机械陀螺组 合作研究 
2004.03～至今 清华大学精仪系导航工程中心微机械陀螺组 助研 

  教育工作 

 
* * * * *
研究生课程 
嵌入式系统及其接口技术 第二任课教师 

  文章和专利 

 

* * * * *
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