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学术兼职：无
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DGCMG. International Journal of Control, Automation and Systems, 2016, 14(3): 779-786.

[11] 李海涛，李文琢，郑世强，朱敏，金浩，一种磁悬浮控制力矩陀螺高速转子逆变器容错拓扑结构，2016.8.17，中国，
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获奖情况：

2017年教育部发明一等奖（排名第四） 

教育背景 

· 1998.09-2002.07 山东大学自动化学院 学士 

· 2002.09-2005.07 山东大学机械工程学院 硕士 

· 2005.09-2009.12 北京航空航天大学仪器科学与光电工程学院 博士 

工作履历 

· 2017. 08 – 今 北京航空航天大学精仪所，副教授 

· 2010. 01 – 2017. 07 北京航空航天大学精仪所，讲师
· 2015. 10 – 2016. 09 新加坡国立大学，访问学者
研究领域

磁悬浮惯性执行机构技术、高精度伺服控制技术。

基地建设

学科专业
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研究概况

长期从事航天器姿态控制执行机构方面的研究。

1. 伺服控制技术
2. 非线性控制技术
3. 电力电子技术
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