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主要学历: 

03/2002—01/2005 天津大学机械工程学院，获工学博士学位 

09/1999—03/2002 天津大学机械工程学院，获工学硕士学位 

09/1993—07/1997 西北轻工业学院机械工程系，获工学学士学位  

主要学术经历: 

12/2006—至今 天津大学机械工程学院，副教授(2006.11)，硕士生导师(2007.12)，博士生导师(2012.12)，教授(2013.06) 

07/2011—02/2012 德国Oldenburg大学微机器人与自动化实验室(AMiR)，洪堡学者 

10/2010—12/2010 日本Tohoku大学纳米力学系，访问教授 

09/2007—08/2009 澳大利亚Monash大学机械与航空工程学院，研究员  

01/2005—12/2006 天津大学机械工程学院，博士后 

09/2006—12/2006 英国华威大学工程学院，访问学者 

05/2001—07/2001 香港科技大学机械工程系，访问学者  

主要研究方向: 

1. 机械系统动力学及其应用技术 

2. 微纳操作机器人技术 

3. 精密测试系统与理论  

主要讲授课程: 

工程制图基础3 

Advanced Manufacturing Technology 

主要学术兼职: 

IEEE 机器人与自动化学会会员 

Euspen 欧洲精密工程学会会员 

中国机械工程学会高级会员 

田延岭  

教授，博导  

机械制造及其自动化  

机械工程系  

天津大学机械工程学院,300072  

meytian@tju.edu.cn 
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教师系列 

全部 机械工程学科 力学学科 动力工程及工程热物理学科

首页 学院概况 师资队伍 机构设置 本科生教育 研究生教育 科学研究 合作交流 学生工作 继续教育



International Journal of Intelligent Mechatronics and Robotics 副主编  

International Journal of Robotics and Automation 编委 

Precision Engineering 评审人 

Mechanical Systems and Signal Processing 评审人 

Sensors and Actuators A: Physical 评审人 

IEEE/ASME Transactions on Mechatronics 评审人 

IEEE Transactions on Industrial Electronics 评审人 

Robotics and Computer Integrated Manufacturing 评审人 

International Journal of Advanced Manufacturing Technology 评审人 

国家自然科学基金面上项目评审人  

主要学术成就、奖励及荣誉: 

承担和参加国家、部委及横向课题10余项，发表论文70余篇，SCI收录30余篇，EI收录40余篇，获得国家发明专利7项，申请4项。 

2010年 德国洪堡学者高级研究员(Alexander von Humboldt Research Fellowships for Experienced Researchers) 

2012年 欧盟玛丽居里国际引进人才 

2011年 教育部“新世纪优秀人才支持计划”入选者 

2012年 首批天津大学北洋青年学者 

2012年 天津市自然科学三等奖  

主要科研项目及角色: 

1. 功能表面的设计与精密制造技术，欧盟地平线2020玛丽居里项目，2015.01—2018.12，天津大学负责人。 

2. 航空叠层构件柔性制孔工艺装备技术基础，国家自然科学基金重大国际合作研究项目，2015.01—2019.12，主要参加人。 

3. 生物医疗机器人及其应用，欧盟第七框架玛丽居里项目，2014.01—2017.12，天津大学负责人。 

4. 三维可控探针纳米加工系统及其关键技术研究，国家自然科学基金，2013.01—2016.12，主要参加人。 

5. 微纳工程表面测量与表征系统及其关键技术研究，国家自然科学基金，2012.01—2015.12，项目负责人。 

6. 牙科陶瓷材料旋转超声加工技术研究，国家自然科学基金，2012.01—2014.12，主要参加人。 

7. 2011年教育部“新世纪优秀人才支持计划”项目，2012.01—2014.12，项目负责人。 

8. 纳米微定位系统热误差辨识与补偿关键技术研究，国家自然科学基金，2008.01—2010.12，项目负责人。 

9. 面向纳米压印的精密定位系统关键技术研究，天津市自然科学基金，2008.04—2010.12，项目负责人。  
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