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美国研制出新型机器人布料

含有驱动器和传感器的材料可让机器人呈拱桥形前进

  文章来源：科技日报 刘燕庐 发布时间：2014-09-29 【字号： 小  中  大 】 

  一种内嵌传感器、并能移动和伸缩的“布机器人”即将大显身手了。它们将会帮助未来的机器人获得拥有“触

觉”的“皮肤”，成为增强人体力量和耐力的机器人外衣，减轻飞行员和宇航员航行时受到的冲击力，还可能成为

人类探索太空的得力助手。 

  据物理学家组织网近日报道。研究人员在构成机器人的棉质布料中，混合了由柔性聚合物制成的传感器和记忆

金属制成的线状驱动器。记忆金属在加热升温时，便会蜷曲收缩，使布料“动起来”。 

  “目前，大多数‘机器人布料’只能通过导线感应电子元件发出的信号。但我们已经成功地将驱动与传感集于

一体。”美国普渡大学机械工程学教授丽贝卡·克莱默说，“我们利用缝纫技术，将线状驱动器和传感器缝进了布

料中，因此这项技术具备了整合入现代纺织工业、进行规模化生产的潜力。” 

  布机器人包裹在泡沫塑料或气球等材料表面后，便可驱动材料向所需方向往复弯曲变形，推动材料像尺蠖一般

呈拱形前进；还可通过压缩不同部位，做出蠕动和滑行的动作。 

  该研究的目标，是开发一系列将所需功能嵌入可伸缩“皮肤”的“软机器人”。未来，“皮肤”会嵌入更加灵

活、抗震能力更强的电子元件，以适应太空活动，这将有效减少宇航员和太空飞船的携带重量；该技术还可用于便

携式机器人，将特定“皮肤”功能布料覆盖于可变形设备表面，就能快速组装成适于星际探索的特定设备。 

  “我们甚至能为苍蝇设计一套机器服装。”克莱默乐观地表示，“借助外穿式机器‘皮肤’，任何物体都能具

备变成机器人的潜能。” 

  克莱默领导的研究小组已将相关论文提交给美国芝加哥召开的智能机器人系统国际会议。会议期间，他们还展

示了一种可用于医疗支架和机械制造的硬度可变布料。 

  形状记忆聚合纤维使得这种布料具备了改变硬度的能力，该聚合物在加热后会产生相变，使材料变软，可用于

特定部位的医疗固定。聚合物表面还覆盖有形状记忆合金，可在通电后升温使聚合材料软化。这种技术有望在未来

令机器人技术更加高效节能。 

  克莱默表示：“通常，使机械的铰链关节活动或保持特定位置，都需要持续消耗大量能源防止关节的松弛。而

现在，新型布料在低耗能下就能锁定关节了。” 
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