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【中国科学报】国内首台多功能水下检查机器人问世

  文章来源：中国科学报 彭丽 徐明明 发布时间：2013-03-14 【字号： 小  中  大 】 

日前，中国科学院光电技术研究所（以下简称“光电所”）成功研制出国内首台多功能水下智能检查机器人。

该机器人是在中科院“西部之光”资金及相关专项资金的大力支持下，由光电所科研团队历时两年完成。  

与其他水下智能机器人不同的是，此智能检查机器人可以在水下高辐射环境中，从事核电水下探测、堤坝检

查、管道检测、异物水下打捞等工作。验收组专家一致评价，该机器人在水下动密封技术、水下姿态检测、多传感

器信息融合、图像识别、水下测量等关键技术上达到了国内领先水平。 

据了解，该智能机器人与光电所先期研发的反应堆压力容器螺栓孔自动检查机器人、CRDM钩爪检查机器人、水

下异物打捞机器人、排爆机器人等特种机器人形成的系列产品被核电用户评为首选产品。 

（原载于《中国科学报》 2013-03-14 第5版 综合） 


