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      哈工大报讯（杨大鹏 文/图）11月6日至10日，第14届中国国际工业博览会在上海新国际展览

中心举行。由我校机器人技术与系统国家重点实验室研制成功的高性能仿人型假手在科技展区内获普

遍关注。 

     展会共设有工业自动化展、数控机床与金属加工展、科技创新展等7大展区。其中，科技部科技

展区以“高端装备、智能和极端制造”为主题，以国家科技计划在极端制造、智能机器人、工艺与装

备、系统控制、制造服务等重要领域所取得的高技术成果为重点，展示了国家科技计划在提高高端装

备制造业自主创新能力、攻克制造业关键和前沿技术、支撑制造业技术升级和结构调整、科技惠生等

方面所取得的重要进展。 

     该假手具有丰富的力/位感知功能，具有5个可独立运动的手指，每个手指有3个活动指节，由一

个直流电机驱动，采用平面连杆机构实现了手指各指节之间的耦合运动，采用平面连杆和空间连杆机

构相结合的方式实现了单电机驱动拇指的拟人化空间运动轨迹。该假手具有拟人化的外观和尺寸，重

量小于500克，具有位置和力感知功能，且机构、传感、驱动和控制系统高度集成。基于多通道表面

肌电信号实现了多自由度假手多运动模式的识别和控制，并成功进行了多例肢残患者实验。 

参加展会的仿人型假手 
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