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成果摘要： 

新构型虚拟轴机床项目是在“新一代并联加工平台关键技术研究及原形样机开发”(863-511-9608-011)、“虚拟轴机

床商品化样机关键技术研究”(863-5l1-9843-004)、“基于外部驱动的并联加工装备研究及实现”(863-511-943-001)

三个项目开发的基础上完成的实用化的大型虚拟轴机床样机。基于并联加工平台的机床具有高刚度、高精度、高速度和

高加速度，可以实现多自由度空间位姿的灵活变化特点，特别适合于曲面加工。据调研显示，该类装备在国防、航空航

天及模具制造业等方面有广泛的推广应用前景。在制造成本上，仅为同类型传统数控加工中心的2/3左右。因此，研究

开发新一代多坐标加工装备，具有广泛的市场前景，也符合国家的发展战略。北京—清华工业开发研究院组织清华大学

精密仪器系与北京第一机床厂联合起来将新型虚拟轴机床的开发研究工作向产业化方向不断推进。该项工作对于保持中

国在该领域研究的先进性和完整性，使中国在并联构型加工装备这一被称为21世纪新一代加工装备的研究开发并走向产

品化的过程中，拥有自主进行系列化开发的能力上，具有重要意义。 

新构型虚拟轴机床研究开发
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