
【繁体中文】【设为首页】【加入收藏】

首         页   成 果 ｜ 机 构 ｜ 登 记 ｜ 资 讯 ｜ 政 策 ｜ 统 计 ｜ 会 展 ｜ 我要技术｜ 项目招商｜ 广泛合作  

科技频道   节能减排｜ 海洋技术｜ 环境保护｜ 新药研发｜ 新能源｜ 新材料｜ 现代农业｜ 生物技术｜ 军民两用｜ IT技术 

国科社区   博 客 ｜ 技术成果｜ 学术论文｜ 行业观察｜ 科研心得｜ 资料共享｜ 时事评论｜ 专题聚焦｜ 国科论坛 

国防科工｜ 航空航天｜ 计算机与网络｜ 汽车与车辆｜ 船艇｜ 新材料与新工艺 能源与环保｜ 光机电｜ 通信 

专题资讯 

当前位置：科技频道首页 >> 军民两用 >> 光机电 >> 五轴并联结构数控机床的研究开发

     
请输入查询关键词 科技频道  

成果摘要： 

内容简介：并联机器人是以并联机构为执行机构的机器人，近些年来，世界上很多国家和地区广泛地开展了并联机器人

的研究和开发工作。沈阳自动化所，在并联机器人的机构理论、样机开发及应用系统工程等方面进行了系统研究并做了

大量的工作。在国家95攻关项目经费的资助下，成功开发了一台具有实用价值的五轴联动并联数控机床样机，完成了本

体设计、数控系统及自动编程系统的开发工作，研制出一种高刚度、零间隙球型关节。该样机可进行异形曲面的五坐标

零件自动编程和五坐标铣削加工。由于采用传统龙门结构和并联结构相结合的设计思想，克服了Stewart机构作业空间

较小、工件装卸不方便等缺点，增大了作业空间，方便了工件的装卸，降低了并联机构的复杂程度，易于演化满足不同

加工要求的结构形式[6]。该样机的定位精度为K0.02mm，最大速度为100m/min，最大加速度为1g，机床目前正在产

业化研究的进程中。应用范围：并联机器人技术以其独特的设计理念和潜在的市场需求被广泛地应用到机械加工、生产

装配、工程机械、航空航天、文化娱乐、微驱动机构等各种领域。市场前景：利用并联机器人技术成功地开发出电动动

感模拟平台，为国内首创。可应用于模拟舰船和各种车辆多种复杂运动，可与娱乐设施、模拟训练设备、测试装置等结

合起来可构成不同性质的运动模拟系统。既避免了建造实际装置的高昂费用和不必要的浪费，又达到了运动模拟的特点

要求。有较好的应用前景。 
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