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基于神经网络的机械手示教系统研制    

谈 理1,2，刘 谨1，樊彬彬1，王晓捷2
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摘要  为了提升自动化机械智能水平，推动高新技术向生产力的转化，该文介绍了基于四层感知器神经网络的机
械手示教系统的结构和应用实例，说明了四层感知器神经网络的设计、有导师学习的工作原理，以及针对含有不
可微函数环节的神经网络所采用的综合反向传 播法。  
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