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成果摘要： 

该工程研究了机器人仿真，成功地将机器人仿真运用到指导机器人生产线的设计。其生产线由3台弧焊机器人工作站，4

台点焊机器人工作站，共9台机器人，8个工作站组成，用于嘉陵JZ70摩托车车架的焊接生产。该生产线技术先进，设

计合理。该项目将CO_2焊接、点焊和TIG焊接三种不同形式的机器人生产单元组成一条完整的机器人焊接生产线，充

分体现了机器人在工业中的广泛应用，为今后的工程化产业积累了宝贵的经验。该项目投入运行以来，性能稳定，故障

率低，达到国外同类工程先进水平。由于该生产线的投产，提高了产品质量，降低了人员开支，可实现年新增利税350

万元，年增收节支约40万元。提高了产品的市场竞争和公司形象，产生了很好的经济效益和社会效益。焊接机器人生产

线广泛应用于汽车、摩托车、工程机械等行业中工件焊接作业场合，是企业获取竞争优势的必备手段。合作方式：面

议。 
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