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  本刊中 包含“同轴对转；行星传
动；齿轮动力学；动态特性”的 相关
文章 
本文作者相关文章 
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同轴对转行星齿轮传动系统动态特性分析 

石万凯1，刘 敬1，龚建春2

1.重庆大学 机械传动国家重点实验室，重庆 400044； 2.攀枝花学院 机电工程学院，攀枝花 617000 

收稿日期 2013-1-10   修回日期 2013-5-15   网络版发布日期   2014-4-15   接受日期    

摘要  本文以同轴对转行星齿轮传动系统为研究对象，基于齿轮系统动力学和Lagrange方程，采用集中参数法
建立了同轴对转系统的耦合动力学模型，模型中考虑了轮系的支撑刚度、弹性耦合和功率流向。在各个齿轮副的
偏心误差、齿频误差和时变啮合刚度共同作用下，用数值分析方法得到了同轴对转系统的位移响应和速度响应等
时域动态特性，并对比了定轴轮系与差动轮系的载荷分配，为同轴对转传动系统的动态性能优化与振动噪声研究
提供了依据。 
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