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张婷，女，副教授。2014年毕业于上海交通大学机械工程专业，获得工学博士学位。现于上海工程技术大学从事教学与

科研工作，主要从事机械振动控制与振动信号传感等方向的科研工作。近年来主持一项校启动课研项目1项、青培项目1项、

横项课题1项与青年基金项目1项，并发表有关研究领域的学术论文有20余篇。
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