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李以农教授/博导Email: ynli@cqu.edu.cn

主要研究方向：

智能车辆运动控制建模与仿真技术；

汽车底盘主动安全一体化控制关键技术；

汽车系统动力学与控制；

汽车振动噪声主动与半主动控制；

主要研究经历、荣誉称号、获奖情况、社会兼职等

李以农 博士，重庆大学机械传动国家重点实验室、汽车工程学院二级教授，博士生导师。中国振动工程学会振

动利用专业委员会副主任委员，中国振动工程学会理事、中国振动工程学会振动噪声与控制专业委员会委员、四川

省振动工程学会常务理事；中国机械工程学会、汽车工程学会高级会员。《振动工程学报》、《汽车工程》等学术

期刊编委 ，国家及教育部科技奖励评审专家。

目前主要从事智能车辆运动控制、汽车底盘主动安全一体化控制关键技术、车辆系统振动噪声主动与半主动控

制等方面的研究。曾先后主持和参加完成了国家自然科学基金项目、重点项目、“十一五”科技支撑计划项目、863

项目、国防973课题、国家重点研发计划项目及省部级科技攻关项目等30余项； 获国家科技进步二等奖1项，省部级

科技进步一等奖3项，二等奖1项。在国内外学术刊物和国际学术会议上发表论文180余篇，被SCI、EI收录近100余

篇，合作出版专著3部；获得国家发明专10余项，已培养毕业博士生10余人，硕士70余人。
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Control Science and Engineering, 2014, 2014, 486140.
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road on vehicle rollover. Vehicle System Dynamics, 2013, 51(8): 1216-1241
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image fusion techniques. IET international conference on intelligence and connected vehicles，2016
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报，2013，49（15）：74-81
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32（16）：7-12
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合作伙伴
重庆自主品牌汽车协同创新中心 重庆大学机械工程学院 机械传动国家重点实验室 中国汽车工程研究院股份有限公司 长安汽车股份
有限公司 中国通用技术(集团)控股有限责任公司 重庆大学工程学部 重庆青山工业有限责任公司
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重庆大学汽车工程学院 版权所有

办公地点：重庆大学A区理科楼5楼

电话：023-65106243 传真：023-65106243 邮箱：auto@cqu.edu.cn
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技术支持：巨软科技
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