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相关信息

  本刊中 包含“并联机构,变胞机构,
多维隔振,动力学仿真”的 相关文章 
本文作者相关文章 

· 牛军川 杨峰 李勇  

基于变胞并联机构的多维隔振研究  
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摘要  在某些变激励和变环境的多维隔振中，目前应用的隔振理论和隔振技术存在诸多的缺陷，从而不能满足实
际工程的隔振要求。给出了一种新颖的变胞并联机构，并以此为主体在选定的主动副处安装相应的弹簧阻尼系统

建立了多维隔振平台。该变胞隔振平台存在两种形位，可以通过调整rT铰链的配置，使变胞机构变为3-CRR或者

CRU-2CRR两种不同的并联机构。推导了隔振系统的运动学和动力学方程，对其模态、动力学特性和隔振效果进
行了研究。仿真计算表明，在主动副处辅以适当的弹性和阻尼，可以实现隔振系统多维隔振，并可以通过设定系
统的初始位置等获得不同的固有频率，从而适应不同的隔振工况要求。 
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