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文章摘要：

从各向同性连续介质中直线位错之间的弹性交互作用能出发, 推导具有任意Ｂ
ｕｒｇｅｒｓ矢量夹角的两平行直刃型位错之间弹性交互作用的滑移力攀移力
表达式. 指出两平行直刃型位错的弹性交互作用存在三个滑移平衡位置：ｕ１
＝１, ｕ２＝－１, ｕ３＝ｔｇφ, 并确定了三滑移平衡位置成为滑移稳定平
衡位置的条件, 还得到滑移, 攀移共同运动情况下两平行直刃型位错在弹性交
互作用下的稳态构型.
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