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1 
授权发明专

利 

高分辨率卫星遥感定位的组合岭估

计光束法平差方法 
童小

2 
授权发明专

利 

基于立体约束的遥感影像道路提取

方法 

叶

王

3 
授权发明专

利 

一种集成LiDAR点云的卫星立体影

像阴影计算方法 

王

乔刚

4 
授权发明专

利 

一种基于灭点的地面移动测量影像

线段自动提取分类方法 

王

鲍

乔刚

5 
授权发明专

利 
一种空间信息移动服务装置 

陈鹏

童小

6 
授权发明专

利 

一种栅格影像与矢量电子地图的自

动配准方法 

林怡（

张绍

7 
授权发明专

利 

一种大尺寸星载SAR图像的机场自动

检测方法 

张绍

林怡

8 
授权发明专

利 

遥感影像的主分量和模糊聚类村镇

专题信息提取方法 
叶

9 
授权发明专

利 

基于序列非线性滤波的遥感影像水

体专题信息提取方法 

叶

张绍

10 
授权发明专

利 
一种新型船固坐标桩位定位设备 姚

11 
授权发明专

利 

一种用于测绘与导航的实时高精度

定位方法 

李博峰

沈云中

12 
授权发明专

利 
提高隧道横向贯通精度的测量方法 

王解先（

姚

刘

李全海（

13 
授权发明专

利 
土地面积测量的数据处理系统 童小

14 
授权发明专

利 

移动式空间数据采集、处理及发布

方法 
童小

首 页 学院介绍 组织机构 师资队伍 教学工作 科研工作 合作交流 学生工作



15 
申请发明专

利 

用于工业测量设计对比分析的乱序

点集自动匹配方法 
潘

16 
申请发明专

利 

自动全站仪和陀螺仪组合导向盾构

姿态自动测量方法及装置 

潘

王穗

17 
申请发明专

利 

一种视觉导航/惯性导航的全组合方

法 

刘

吴

姚

18 
申请发明专

利 

箱涵顶进置换管幕顶推进过程自动

测量方法及装置 
潘

19 
申请发明专

利 

一种载入全站仪的工业数据采集处

理方法 

潘

王穗

20 
申请发明专

利 

一种饺接盾构机自动导向测量方法

及装置 

潘

王穗

21 
申请发明专

利 

基于地形图和影像的交通事故道路

底图信息处理方法 

姚

刘

吴

22 
申请发明专

利 

适用于快速交通事故处理的道路底

图信息处理方法 

姚

刘

吴

23 
申请发明专

利 

一种遗传算法改进神经网络遥感分

类处理方法 
童小

24 
申请发明专

利 

一种多源空间数据合并的冲突移位

处理方法 

童小

陈鹏

谢欢

25 
申请发明专

利 

基于核主成分分析的城市演化模拟

元胞模型处理方法 
童小

26 
申请发明专

利 

一种基于多智能体的网格GIS资源管

理系统 

童小

陈鹏

27 
申请发明专

利 

基于对象集成高度信息的面向对象

的高光谱分类处理方法 

谢欢

童小

28 
申请发明专

利 

基于直线特征的星载光学线阵影像

精确纠正处理方法 

林怡

叶

张绍

29 
申请发明专

利 

一种基于地理索引的空间信息服务

系统 

陈鹏

童小


