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摘要  大型立交桥是城市交通的重要组成部分，也是城市地区中最为复杂的地物之一。立交桥三维可视化建模是
数字化城市建设的重要课题，然而其复杂的几何与拓扑结构导致许多传统的统一建模方法无法正确表达其特征，

一些商业软件中的表达方法又过于抽象，无法提供直观的感受以及交互式的处理。本文提出一种基于机载LiDAR
数据的大型立交桥建模方法。主要特点包括：1）采用了分割后建模的策略，提出了自动的立交桥结构分割方

法，能够将复杂的交汇、分叉结构分割成多个结构简单的区段，为后续建模工作打下了重要基础；2）在轮廓中

确立约束边，采用全约束三角网建模方法，建立了立交桥三维可视化模型；3）利用区段建模信息结合先验知识
检测并恢复被遮挡的结构。实验结果表明，本文先分割后建模的思想在复杂结构立交桥的建模问题上可以取得令
人满意的结果，全约束三角网建模的方法很好的保留了模型的三维特征，更重要的是可用于恢复被遮挡的结构，
从而使得模型具有完整的三维结构。整个模型在地理位置，几何尺寸以及拓扑关系上均与实际地物保持一致，具
备三维浏览以及交互式操作的条件。对模型质量和算法效率的分析进一步说明了本文方法的可行性、有效性。 

关键词   LiDAR系统   大型立交桥   三维立交桥模型   区段分割   全约束三角网   遮挡恢复    

分类号 

DOI:   

对应的英文版文章:20110477

通讯作者: 
陈卓 zchen0916@whu.edu.cn 
作者个人主页: 陈卓;马洪超  

 

 
    


