
学院概况

学院简介

学院领导

机构设置

专业设置

师资队伍

学院荣誉

首页 > 学院概况 > 师资队伍 > 正文

张正强教授
Date: 2016-12-14

张正强，男，1978年生，工学博士，山东省泰山学者青年专家，山东省杰出青年基金获得

者，曲阜师范大学工学院副院长，教授，

主要从事非线性系统自适应控制理论及应用研究，包括执行器故障补偿、带有执行器非线

性的非线性系统控制、非线性时滞系统控制等。在国际自动化学科权威期刊IEEE

Transactions on Automatic Control、Automatica等发表论文50余篇，ESI高被引论文3篇。研究

成果得到美国工程院院士、欧洲科学院院士、巴西科学院院士、IEEE Fellow等知名学者的正面

引用和较高评价。主持国家自然科学基金2项、省部级项目多项。获得山东省泰山学者青年专

家计划，山东省自然科学杰出青年基金，中国博士后科学基金第七批特别资助，山东高等学校

优秀科研成果一等奖，济宁市自然科学学科带头人。担任中国自动化学会青年工作委员会委

员，国家自然科学基金通讯评审专家，多个国际国内学术会议分会场主席，多种国际国内重要

学术期刊和会议审稿人。

首位获得的科研奖励：

1. 山东省泰山学者青年专家，2016年。

2. 山东省杰出青年基金获得者，2015年。

3. 中国博士后科学基金特别资助获得者，2014年。

4. 山东高等学校优秀科研成果奖(自然科学类)一等奖，2015 年。

5. 山东高等学校优秀科研成果奖(自然科学类)三等奖，2013 年。

6. 山东高等学校优秀科研成果奖(自然科学类)三等奖，2012 年。

7. 济宁市自然科学学科带头人，2016年。

主持科研项目：

1. 山东省泰山学者青年专家计划，100万元，2017.1-2021.12。

2. 山东省自然科学杰出青年基金：非线性系统自适应控制，JQ201515，60万元，2015.7- 2018.7。

3. 国家自然科学基金：带有执行器非线性的不确定非线性系统的自适应控制，61473171，80万元，2015.1-2018

4. 国家自然科学基金：带有执行器故障和时滞的不确定系统的自适应控制，61104007，24万元，2012.1-2014.12

5. 中国博士后科学基金第七批特别资助：带有死区输入和时滞的不确定非线性系统的自适应控制，2014T70622

2014.7-2015.6。

6. 中国博士后科学基金面上资助：非线性时滞系统的自适应Backstepping执行器故障补偿，2012M511465，5万

2012.5-2015.6。

7. 山东省博士后创新项目：不确定非线性时滞系统的自适应执行器故障补偿控制器设计与分析，201203031，2

2012.10-2015.6。

8. “系统控制与信息处理”教育部重点实验室开放课题：非线性时滞系统的自适应执行器故障补偿，SCIP2012

元，2013.3-2015.2。
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招生：欢迎有志青年攻读研究生，报考运筹学与控制论专业或控制理论与控制工程专业，要求有数学、自动化或相

景，勤奋努力，兴趣浓厚，基础扎实，积极向上，提前联系。

联系方式：山东省日照市烟台路80号曲阜师范大学工学院 276826

E-mail: qufuzzq@126.com.
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