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高阶柔性结构系统振动控制中加权函数的选择  
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摘要  总结了混合灵敏度H∞控制算法中加权函数阵的选择方法，提出了一种新的选择加权函数矩阵的思想。以

某悬臂梁为研究对象，将混合灵敏度H∞控制方法应用在高阶柔性结构的振动主动控制问题中，完成了两输入两

输出结构振动控制的控制器设计和算法仿真。结果表明，通过本方法选择加权函数矩阵，可在满足鲁棒稳定性的
前提下，使外部干扰得到有效抑制，减振效果良好。 

关键词   加权函数   振动主动控制   混合灵敏度   多输入多输出系统   鲁棒稳定性    

分类号 O324   

DOI:   

 

通讯作者: 
陈怀海 CHHNUAA@nuaa.edu.cn 
作者个人主页: 游伟倩;陈怀海;贺旭东  

 

 
    


