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国际团队研制出仿生复眼照相机
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节肢动物的复眼一直是科学家感兴趣的研究对象。中国研究人员参与的一个国际科研团队1日在英国《自然》杂

志上报告说，他们开发出模拟复眼特性的人造同位复眼照相机，这种相机可实现视角和景深极大化，且不会产生轴

外像差。 

论文作者之一、美国西北大学教授黄永刚告诉新华社记者，复眼有非常大的视角和景深，对运动物体的感应也

十分灵敏。他们受此启发研制出的人造同位复眼照相机由一组弹性微型透镜阵列和一组可变形的硅基光电感应阵列

组成，分别布置在弹性薄膜基底的两侧，其中每个微型透镜和光感元件构成一个“小眼”。 

黄永刚说，这两个阵列都在平面上制造并组装起来，然后经由弹性变形转换成近乎完整的半球形状（160度），

上面集成了180个小眼，与火蚁和树皮甲虫复眼中的小眼数相近。这一特性使新相机实现了视角和景深的极大化。 

据介绍，可拉伸电子器件对于人造同位复眼的研制起到了关键作用。因为传统的脆性电子器件不能承受变形，

无法像昆虫的复眼那样把光电感应阵列分布在一个半球形的表面上。 

参与研究的浙江大学副教授吕朝锋介绍说，这一相机名称中的所谓“同位”，指弹性薄膜基底在液压调控下变

形成任意曲率的球面时，微型透镜和光感元件都能保持高度对应性，从而确保复眼照相机不会发生轴外像差，即由

于折射球面存在球面像差和像面弯曲，衍生出实际像与理想像的偏差。 

吕朝锋指出，人造同位复眼照相机在微型广角无限景深监视设备、内视镜等监视技术领域具有广泛应用前景，

其柔性结构设计也可为其他仿生照相机技术提供新的设计思路。 


