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题目： 蚂蚁捷径返巢及其朝向机制的研究 

作者： 徐智敏， 沈钧贤 

摘要： 定量研究了铺道蚁Tetramorium caespitum的载物返巢行为。实验证明这种

蚂蚁在获得食物后，并不重复搜寻食物期间所走过的迂回路线，而是沿着近

似直线的新路径迅速回巢。太阳及天空偏振光模式能用作它们返巢的提示，

非偏振光源也能指引蚂蚁成功地捷径返巢。这些结果表明有高级社会性结构

的铺道蚁通过脑以光导航。  
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