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海床基自治式海洋要素垂直剖面海床基自治式海洋要素垂直剖面海床基自治式海洋要素垂直剖面海床基自治式海洋要素垂直剖面实时测实时测实时测实时测量平台量平台量平台量平台装装装装置通置通置通置通过验过验过验过验收收收收

2012-02-03 | 作者：能力建设办公室 |【大 中 小】【打印】【关闭】 

1月19日，由中国科学院海洋研究所承担的中国科学院科研装备研制项目—“海床基自治式海洋要素垂直剖

面实时测量平台装置”，顺利通过了中科院计划财务局组织的现场验收。 

验收专家组听取了项目负责人的研制工作报告和测试组的测试报告，审核了相关技术材料，对相关技术问题

进行了质询。专家组认为，该测量平台装置在研制过程中，经Ⅰ型到Ⅱ型样机的改进，装置结构合理、性能完

善，布放回收方便简单，主要技术指标达到或超过实施方案要求，海上测试工作稳定，并在水下磁感应控制运

动、海床基缆绳缠绕防滑脱等方面实现了技术创新。与会专家一致同意该项目通过验收，并建议有关部门继续给

予支持，在已取得的初步应用的基础上，针对深远海和极端环境等应用进行进一步的研发。 

海床基自治式海洋要素垂直剖面实时测量平台装置是根据海洋学研究、海洋工程开发和应用海洋学研究等对

海洋动力环境进行长期、定点、实时立体观测的需求而开展的研制工作，该测量平台装置由海床基底座驱动机

构、剖面测量平台、通讯机构、锚泊回收系统和陆基支撑数据接收系统等构成，主要工作原理是由坐底式水下驱

动机构定时拉动剖面测量平台进行自海底到水表面的垂直剖面运动，并在运动过程中进行温度、电导率、盐度、

深度、浊度、叶绿素、溶解氧、pH值和剖面测量平台系统电压等数据的采集，当剖面测量平台运动到水面时通过

数据通讯传输系统将测量数据传送到陆基支撑站，实现海洋观测要素的实时测量。该项目申请专利4项，发表论

文5篇。 
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