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大气所微型无人机大气环境监测系统飞行探测试验获成功 

大气物理研究所      

    在中国科学院知识创新重点方向性项目支持下，大气物理研究所中层大气

和探测实验室的课题组经过8个多月的研制、改造、集成和调试，形成了基于两

种型号微型无人机的大气环境参数监测系统，并于10月20至21日在河北某机场

进行了飞行测量试验，获得成功。两种型号微型无人机的有效载荷为3公斤和5

公斤，分别搭载了改进的臭氧传感器和粒子(数浓度或质量浓度)探测仪以及温

度湿度传感器。从试验获得的资料初步分析表明，无论是温度和湿度还是臭氧

和粒子浓度，飞行测量数据合理可信。试验还表明，大气所集成研制的微型无

人机平台、机载传感器和地面子系统都基本达到了设计指标。 

    两种型号微型无人机飞行探测高度可达5公里，作业半径可达200公里，可

预设航点进行不同航迹的飞行探测，如螺旋上升测量大气环境参数的垂直分

布，水平定高飞行测量不同高度的大气主要污染物的水平空间变化。精心设计

的无人机大气环境探测飞行，将为区域大气污染物(尤其是边界层中)分布特

征、空气质量数值预报模式的验证与改进以及相邻大城市间污染物输送规律等

研究提供第一手的立体实地(in situ)监测资料。 
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