
  English | 繁体 | RSS | 网站地图 | 收藏 | 邮箱 | 联系我们 

此页面上的内容需要较新版本的 Adobe Flash Player。 

    首页 新闻 机构 科研 院士 人才 教育 合作交流 科学传播 出版 专题 科学在线 视频 会议 党建 文化  

  您现在的位置： 首页 > 新闻 > 科技动态 > 国际动态

高效微型机器飞虫能探测危险环境
  文章来源：科技日报 常丽君 发布时间：2010-09-25 【字号： 小  中  大 】 

据美国物理学家组织网报道，美国哈佛大学微型机器人实验室近日设计了一种能扑打翅膀飞行的微型机器飞

虫，其机翼张开仅为3厘米，为美国空军研发出下一代高效微型空中飞行工具（MAVs）奠定了基础。  

哈佛大学的罗伯特·伍德博士领导了这项研究，该团队正在为美国空军研发MAVs，其基础研究沿着机器人、昆

虫型设备展开，这些设备主要用于监测环境危险，比如倒塌建筑、洞穴探测和化学药品等。 

研究小组正在研究给这些MAVs开发一系列功能，使它们的能力超过现有的小型飞行器，能够自控并能自由运

动。但在使用昆虫机器人设备之前，这些想法一直未能实现。伍德表示，机器飞虫的振动机翼仿照自然界昆虫翅膀

的大小和振动频率用特殊方法制成。 

伍德研究小组正在设计如何提高机翼的飞行能力，包括制造技术、灵活性、能源供给和控制系统。目前，研究

人员正在设计它们的翅膀，让它能做高频率震动，就像真正的昆虫那样飞行。它们能检测分析多重压力，在翅膀以

每秒超过100次的速率振动时，还能观察包围机翼的气流的变化。 

伍德表示，研究团队关于美国空军科学研究局（AFOSR）项目的研究重点之一是实验。在这种小尺度的空间进行

实验，意味着巨大的工程挑战，其难度远远超过研究机翼结构和功能之间的相互关系。 

为了应对这些挑战，研究小组研发了一种独特的制造技术，按照真实昆虫的大小来制造机翼、传动器、机胸和

机身，并在各种变化下对它们进行评估。它们还能执行高速立体运动式追踪、压力检测和流动显示，把这些功能结

合起来能形成独特的视角，更好地观察复杂系统中所发生的变化。 
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