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      研究进展

我国研发成功超高压输电线路巡检机器人系统
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我国研发成功超高压输电线路巡检机器人系统 

    新华网兰州8月29日电（记者 宋常青）中国科学院兰州分院科技人员最近成功研制出了超高压输电线路巡检机器人

系统，这个系统能够满足一般超高压输电线路巡检的需要，填补了国内空白。   

    记者从中科院兰州分院科技合作处了解到，目前在我国，超高压线路的巡检、维护基本上采用人工沿线逐塔巡视的

作业方式，劳动强度大、费用高且危险性大，急需有可以取代人力进行线路维护的巡检设备。在输电线路的巡检中使用

机器人，不仅可以减轻巡线作业的强度，降低费用，也可以提高巡检作业的质量和管理技术水平。市场调查显示，目

前，国内相当多电力企业都存在对超高压输电线路巡检机器人的需求。而迄今为止，我国的超高压输电线路巡检机器人

的研究还处在研制阶段，尚无成熟的产品应用于输电线路巡检作业。  

    该院研发成功的机器人系统由巡检机器人和地面设施组成。巡检机器人包括系统电源、机器人本体、控制系统、检

测设备和通讯设备，地面设施包括上下杆塔辅助设施和地面基站。实验表明，该机器人能够在超高压输电线路上一挡内

沿架空地线自主行走，其上携带的摄像机或红外热像仪作为检测装置，用于检测输电线、防震锤、绝缘子和杆塔等输电

设备的损伤情况，并将检测到的数据和图像信息经过无线传输系统发送到地面基站；地面基站可以接收、显示和存储机

器人发回的数据和图像资料，并对机器人的运行状态具有远程控制和检测的能力。 
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