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副教授，生于 69 年9月，男，电气与控制工程系副主任。 

2007年至2008在加拿大Guelph大学工程系任访问学者 

2001年在浙江大学获得控制理论和控制工程专业博士学位 

1995年至今，在河海大学计算机和信息学院（常州）任教 

1995年在武汉理工大学获得控制理论和控制工程专业硕士学位 

1992年在西安工业大学获得工业电气自动化专业学士学位 

籍 贯：湖北黄冈 

学历/学位：  研究生/博士 

导师类别：   硕士生导师 

专业： 控制理论与控制工程 

研究方向： 1.时滞系统优化控制，2.自适应控制, 3.智能优化 

社会兼职： 无 

荣誉称号： 

1. 2002年河海大学“优秀共产党员”； 

2. 2006年度江苏省“青蓝工程”，“优秀青年骨干教师” 培养对象； 

科研情况：  

1.  基于混沌变异粒子群优化的边缘检测技术及其应用，常州新北区科技支撑计划项目（XE120080707），20万，2008-2010.(第2) 

2.  加拿大安大略省OCE项目“Intelligent Mobile Manipulation Robotic System for Greenhouse Vegetable Harvesting”，10万加元，2008-2009。 (第3) 

3. 无模型PID研究,，河海大学常州校区创新基金，2.0万，2004-2005.（主持） 

4.  复杂非线性系统基于逻辑切换控制的设计理论和应用研究(国家自然科学基金60074010)，16万，2000-2002. (第6) 

5. 国防科技预研基金：基于CMAC神经网络的不确定非线性系统的快速高精度跟踪研究。7万，98J16.6.4(JW0410),98.9~00.9.（第6） 

科研获奖：  

1. 国防科技预研基金：基于神经网络的智能机器人多传感器信息融合系统，6.5万96J16.6.2 (JW0411) ,1996.6~1999.6, 总装备部预研基金A级，（第9） 
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