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基于模糊观测器T-S模型和自适应模糊逻辑系统的一类非线性系统
的H∞控制 

杜贞斌   胡寿松    

()

  Abstract  针对一类非线性系统，把模糊T-S模型和自适应模糊逻辑系统两类模糊逻辑方
式结合起来，提出了一种基于观测器的控制方案．首先，应用模糊T-S模型对非线性系统建
模，设计观测器来观测系统状态；由线性矩阵不等式得到模糊模型的控制律．其次，应用自
适应模糊逻辑系统作为补偿器来补偿建模误差．证明了闭环系统满足期望的性能．仿真结果
表明了该方案的可行性．
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