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基于模糊逻辑的自适应卡尔曼滤波在GPS/INS组合导航中的应用 
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(西北工业大学自动化学院) 

  Abstract  提出了一种利用模糊逻辑控制器来在线调节卡尔曼滤波器的自适应数据融合方
法,并着重研究了其在GPS/INS组合导航中的应用．根据位置误差系数和卡尔曼滤波器的新息
的统计信息，采用模糊逻辑控制器对卡尔曼滤波器进行连续修正，将卡尔曼滤波器调整到最
优状态，从而提高组合导航系统的精度．仿真结果证明这种方法比标准卡尔曼滤波具有更高
的精度．
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